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Handling of liquid containers in horizontal position 
in the form of beverage packaging, for example, 
cans or or bottles of any cross-section, 
comprising a first and a second conveyor with 
respective belt especially in connection with 
detection of features of the container. The belts 
are movable in a mutually parallel direction, and 
in a first, container-supporting position form an 
angle relative to each other, thereby forming an 
approximately V-shaped conveyor. The two 
conveyors can be moved apart to a second 
position thereof, thereby exposing in the space 
between the conveyor belts a pair of rotary rollers 
which have the same direction of rotation and 
having their axis of rotation in the direction of 
travel of the conveyor belts, whereby a container 
that is supported by the conveyor belts fells onto 
the pair of rollers and is rotated there in order to 
detect with the aid of a detector unit characteristic 
features of the container, for example, its 
contour, an identification code or the like, and 
means for moving the two conveyor belts from 
the second position back to the first position, 
whereby a container that is rotated on the rollers 
is lifted up and away from the rollers by the 
conveyor belts for support by the conveyor belts 
in said first position. The container may in said 
first position of the conveyors be caused either to 
be carried onwards to a point downstream in 
relation to the conveyors or be carried back to an 
upstream position. 
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© Vorrichtung zur Handhabung von Flussigkeiten 

© Vorrichtung zur Handhabung von Flussigkertsbehaltern 
in liegender Stellung in Form von Getranke-Leerbehal- 
tern, wie z. B. Dosen oder Flaschen mit beliebigem Quer- 
schnitt, im Zusammenhang mitder Detektierung von cha- 
rakteristischen Merkmalen des Behalters, wobei: 

a) der Behalter auf einem Forderer anbringbar ist, bei 
dem die Fordergurten des Forderers zusammen im Quer- 
schnitt annahemd eine V-Form bilden, 

b) die Kontur des Behalters mit Hilfe einer behalterdetek- 
tierenden Einheit erfaBbar ist # und 

c) eine Einrichtung zum Prufen, ob an dem Behalter ein 
Identifikationscode sichtbar ist oder nicht vorgesehen ist 
dadurch gekennzeichnet, daB 

d) wenn der Identifikationscode sichtbar ist, dieser mit 
Hilfe eines Codelesers erfa&bar ist und danach die Schrit- 
te f) oder g) ausfuhrbar sind, oder 

e) wenn der Identifikationscode nicht sichtbar ist, die For- 
dergurten auseinander bewegt werden, um dadurch den 

■ Behalter auf ein Paar Rotationswalzen herabfallen zu las- 
sen zum Drehen des Behalters, bis ein Identifikationscode 
) an dem Behalter fur einen Codeleser sichtbar und von 
, diesem erfaBbar ist, wonach die Fordergurten zueinander 
gebracht werden, um die erwahnte V-Form zu bilden und 
damit den Behalter von den Rotationswalzen hochzuhe- 
ben und danach den Schritt f) oder g) ausfuhrbar sind, 
wobei 

im Schritt f) der Behalter auf dem Forderer an einen dem 
Forderer nachgeordneten Ort weiterfuhrbar ist, und 
im Schritt g) der Behalter auf dem Forderer in eine vorge- 
ordnete Position oder Beschickungsposition zuruckfuhr- 
bar ist. 
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Vorrichtunq zur Handhabung von Flussigkeitsbehaitern 



Die vorliegende Erfindung betrifft ein Vorrichtung zur 
Handhabung von FltissigkeitsbehMltern in liegender 
Stellung in Form von Getranke-Leerbehaltern, wie z.B. 
Dosen Oder Flaschen mit beliebigem Querschnitt, im Zu- 
sammenhang mit der Detektierung von charakteristischen 
Merkmaien des Behalters, wobei: a) der Behalter auf 
einem Forderer anbringbar ist, bei dem die Fordergur- 
ten des Forderers zusammen im Querschnitt annahernd 
eine V-Form bilden, b) die Kontur des Behalters mit 
Hilfe einer behalterdetektierenden Einheit erfafcbar 
ist, und c) eine Einrichtung zum Priifen, ob an dem Be- 
halter ein Identif ikationscode sichtbar ist oder 
nicht, vorgesehen ist. 



Weiterhin betrifft die vorliegende Erfindung eine Vor- 
richtung zur Handhabung von Flussigkeitsbehaltern in 
liegender Stellung in Form von Getranke-Leerbehaltern, 
wie z.B. Dosen Oder Flaschen mit beliebigem Quer- 
schnitt, im Zusammenhang mit der Detektierung von cha- 
rakteristischen Merkmalen des Behalters, umfassend ei- 
nen ersten und zweiten Forderer mit jeweiliger Gurten- 
konstruktion, bei der die Gurten untereinander in pa- 
ralleler Richtung beweglich sind, und in einer ersten, 
den Behalter stutzenden Stellung einen Winkel bilden, 
so dafl die Fordergurten zusammen einen annahernd V- 
formigen Forderer bilden. 

Eine Vorrichtung zum Befordern und eventuellen Drehen 
von Flussigkeitsbehaltern in liegender Stellung, wie 
z.B. von Getranke-Leerbehaltern in Form von Dosen oder 
Flaschen mit beliebigem Querschnitt ist vorbekannt. 

Im Zusammenhang mit einer solchen Vorrichtung ist be- 
kannt, den Fliissigkeitsbehalter vom Forderer hochzuhe- 
ben und ihn mit Hilfe von Rotationswalzen zu drehen, 
um Merkmale des FlussigkeitsbehSlters wie Markierungs- 
codes, z.B. Strichcodes usw. moglichst leicht erfassen 
zu konnen. Erfailt ein Fliissigkeitsbehalter am Pru- 
fungsort gegebenenf alls gewisse Kriterien nicht, konn- 
te ein daruber liegender Kanal mit umgekehrter U-Form 
bewirken, daJi der Fliissigkeitsbehalter von den Rota- 
tionswalzen weggefiihrt wird, wahrend der Flussigkeits- 
behaiter zum Weitertransport am AuBenrand wieder auf 
den Forderer herabgesenkt und gegebenenf alls weiter- 
transportiert wird. 
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Die dort gezeigte L5sung ist teils kompliziert, teils 
fur die Priifung von Dosen oder Flaschen mit unregelma- 
Bigem Querschnitt ungeeignet. 

Ziel der vorliegenden Erfindung ist deshalb, eine ver- 
besserte Vorrichtung zu schaffen, die mechanisch ein- 
facher ist, gleichzeitig aber die Priifung von Dosen 
oder Flaschen mit beliebigem oder wesentlich unter- 
schiedlichem Querschnitt ermoglicht. 

Erf indungsgemaS ist eine erste Vorrichtung gekenn- 
zeichnet dadurch, dafc 

d) wenn der Identif ikationscode sichtbar ist, dieser 
mit Hilfe eines Codelesers erfaiibar ist und da- 
nach die Schritte f) oder g) ausfuhrbar sind, 
oder 

e) wenn der Identif ikationscode nicht sichtbar ist, 
die Fordergurten auseinander bewegt werden, urn 
dadurch den Behalter auf ein Paar Rotationswalzen 
herabfallen zu lassen zum Drehen des Behalters, 
bis ein Identif ikationscode an dem Behalter far 
einen Codeleser sichtbar und von diesem erfafibar 
ist, wonach die FSrdergurten zueinander gebracht 
werden, urn die erwahnte V-Form zu bilden und da- 
mit den Behalter von den Rotationswalzen hochzu- 
heben und danach den Schritt f) oder g) ausfuhr- 
bar sind, wobei 

im Schritt f) der Behalter auf dem Forderer an einen 
dem Forderer nachgeordneten Ort weiterf uhrbar 
ist, und 



im Schritt g) der Behalter auf dem Forderer in eine 
vorgeordnete Position oder Beschickungsposition 
zuriickf iihrbar ist . 

Erf indungsgemafi ist eine zweite Vorrichtung gekenn- 
zeichnet durch: 

- Mittel, um die beiden Forderer auseinander in eine 
zweite Stellung zu bewegen, so daB im Zwischenraum 
zwischen den Fordergurten ein Paar Rotationswalzen 
zum Vorschein kommt, das mit der Drehachse in der 
Bewegungsrichtung der Fdrdergurten die gleiche Rota- 
tionsrichtung aufweist, wobei ein Behalter, der in 
der ersten Stellung von den Fordergurten gestiitzt 
auf das Walzenpaar herabfSllt und dort gedreht wird, 

- eine Detektoreinheit zur Erfassung charakteristi- 
scher Merkmale des Behalters, wie z.B. der Kontur, 
des Identif ikationscodes oder Ahnlichem, wahrend der 
Drehung des Behalters, und 

- Mittel, um die beiden Fdrderer aus der zweiten Stel- 
lung zuruck in die erste Stellung zu bewegen, wobei 
der Behalter, der sich auf den Walzen dreht, mit 
Hilfe der Fordergurten von diesen hochgehoben und 
weggehoben wird, um von den Fordergurten in der er- 
wahnten ersten Stellung gestiitzt zu werden. 

Gemafi einer weiteren Ausf uhrungsf orm der Vorrichtung 
ist die Vorrichtung in der erwahnten ersten Stellung 
der F6rderer so eingerichtet , dafi sie entweder den Be- 
halter an einen dem Forderer nachge.ordneten Ort fuhrt, 
oder bewirkt, dafi der Behalter in die vorgeordnete Po- 
sition zuriickgef uhrt wird. 



Die Erfindung wird jetzt mit Bezug auf die beigefugten 
Zeichnungen, die ein bevorzugtes Ausfiihrungsbeispiel 
der erf indungsgemaBen Vorrichtung zeigen, naher er- 
klart. 

Die Fig. 1 und 2 zeigen zwei verschiedene Perspektiv- 
ansichten der erf indungsgemaBen Vorrichtung, 

Die Fig. 3 und 4 zeigen die erf indungsgemaBe Vorrich- 
tung in der ersten oder dritten Stellung und mit bzw. 
ohne aufgelegtem Flussigkeitsbehalter. 

Die Fig. 5 und 6 zeigen die erf indungsgemaBe Vorrich- 
tung in der dritten Arbeitsstellung und mit bzw. ohne 
aufgelegtem Flussigkeitsbehalter . 

In den Fig. 1 und 2 ist der Forderteil der Vorrichtung 
mit der Bezugsziffer 1 angegeben und zur Beforderung 
des Fliissigkeitsbehalters 2 in liegender Stellung vor- 
gesehen. Solche Flussigkeitsbehalter kbnnen beispiels- 
weise Dosen oder Flaschen mit beliebigem Querschnitt 
und nicht unbedingt kreisrundem Querschnitt sein. Die 
Vorrichtung ist mit einer Detektoreinheit 3 versehen, 
z.B. bestehend aus einer die Behaiterkontur erfassen- 
den Einheit 3' und einem Detektor 3 ,f zur Erfassung 
kennzeichnender Merkmale des Behalters wie z.B. 
Strichcodes. Der Detektor 3' 1 kann beispielsweise ein 
Erf assungsf eld aufweisen, wie mit den gestrichelten 
Linien 4 angegeben. Der Detektor 3 1 kann zur Erfassung 
der Behalterkontur beispielsweise Licht verwenden, das 



gegen einen schraggestellten Spiegel 5 gesendet wird, 
der mit der Waagrechten z.B. einen Winkel von 45° bil- 
det und iiber eine Fresnel-Linse 6 reflektiert wird, so 
daft das Licht, das durch die Linse 6 dringt, als pa- 
ralleles Licht quer zur Bewegungsbahn des Behalters 2 
verlauft und das nicht vom Behalter 2 abgeschirmte 
Licht von einem Reflektor 7 durch die Linse 6 und iiber 
den Spiegel 5 zu einem Detektorteil des Detektors 3 1 
reflektiert wird, wie z.B. bei einer Kamera. Das vom 
Detektor 3 ausgestrahlte Licht, das teilweise reflek- 
tiert wird, kann beispielsweise von einer Punktquelle, 
wie z.B. einer lichtemittierenden Diode stammen. Die 
Fordervorrichtung an sich besteht aus einem ersten 
Forderer 8 und einem zweiten FSrderer 9 mit jeweiligen 
Gurten 8' und 9'. Wie aus den Figuren hervorgeht, sind 
die Gurten 8' und 9' in zueinander paralleler Richtung 
beweglich, und in einer ersten, den Behalter stiitzen- 
den Stellung, wie in den Fig. 1, 2, 3 und 4 gezeigt, 
bilden die Gurten 8' und 9' einen Winkel, so dafi die 
beiden Fordergurten zusammen einen annahernd V-fdrmi- 
gen Forderer bilden. 

Die Vorrichtung weist eine Motoreinheit 10 auf, die 
den Betrieb der Forderer 8, 9 iiber Gurtenscheiben 11, 
12, die die FGrdergurten 8', 9 r betreiben, iiber Schei- 
ben 8'' und 9' 1 an den Forderern 8, 9 an dem einen En- 
de bewirkt. Der Gurt ist mit der Bezugsziffer 13 in 
den Fig. 3 und 4 schematisch gezeigt. 

Wie in den Fig. 3 bis 6 genauer dargestellt, liegen 
Mittel vor, um die beiden Forderer 8, 9 auseinander 



und in eine zweite Stellung zu bewegen, wobei diese 
zweite Stellung in den Fig. 5 und 6 gezeigt ist. Um 
die Forderer auseinander in die zweite Stellung zu be- 
wegen, ist ein Motor 14 vorgesehen, der mit einer Wel- 
le 14' und uber eine gelenkige Verbindung 15, 16 und 
17, 18, die die Kippbewegung der Forderer 8, 9 steu- 
ert, verbunden ist. Wenn sich die Welle 14' dreht, be- 
einflufit der Arm 15 die Endstellung eines Arms 16, der 
an einem Ende mit dem Forderer 8 gelenkig verbunden 
ist und an dem anderen Ende mit dem Arm 15 gelenkig 
verbunden ist. Entsprechendes gilt fur die Arme 17, 18 
im Zusammenhang mit der aus ihnen gebildeten gelenki- 
gen Verbindung. 

Aufier den erwahnten Motoren 10, 14 ist ein weiterer 
Motor 19 vorgesehen, der uber eine Obersetzung 20 die 
Verbindung zu einem Rotationswalzenpaar 21, 22 bildet. 
Die Verbindung kann z.B. uber einen Schneckenantrieb 
und eine Riemenubertragung oder eine andere zweckmafii- 
ge Obertragung der Krafte des Motors 19 erfolgen. 

Die Rotationswalzen 21, 22 haben zwangslaufig die 
gleiche Rotationsrichtung und konnen sich entweder, so 
wie im Verhaltnis zu Fig. 5 und 6 gesehen, im Uhrzei- 
gersinn in der Rotationsrichtung drehen oder umge- 
kehrt. Man sieht jedoch, dafi die jeweilige Drehachse 
der Rotationswalzen 21, 22 in der Bewegungsrichtung 
der Fordergurten 8', 9' verlauft. 

Wenn der Motor 14 xlher die Drehachse 14' und die ge- 
lenkigen Verbindungen 15, 16 und 17, 18 bewirkt, dafi 



die Forderer 8, 9 seitlich auseinander kippen, wird 
der Behalter 2, der von den Gurten 8', 9' gestiitzt 
wird, zuletzt in der zweiten Stellung der Forderer 8, 
9 nicht mehr von ihren jeweiligen Gurten 8', 9 f ge- 
stiitzt, sondern von den Rotationswalzen 21, 22. Die 
Waizen 21 , 22 werden mit Hilfe des Motors 19, und der 
Verbindung, die die Waizen 21, 22 mit dem Motor iiber 
beispielsweise Schneckenantrieb und Riemeniibertragung 
und iiber die Obersetzung 20 haben, in die erwahnte 
Drehung versetzt. 

Wenn die Waizen 21, 22 in Drehung versetzt werden, 
konnen die Detektoren 3', 3 1 ' der Detektoreinheit 3 
charakteristische Merkmale des Behalters erfassen, so 
wie z.B. die Kontur des Behalters, den Identifika- 
tionscode oder 'Ahnliches . 

Nachdem der Behalter 2 gedreht und identif iziert wur- 
de, tritt der Motor 14 wieder in Funktion, urn die For- 
derer 8, 9 aus der zweiten Stellung, wie in den Fig. 5 
und 6 gezeigt, in der ersten Stellung zuruch zu brin- 
gen, die in den Fig. 3 und 4 dargestellt ist. Es ver- 
steht sich, dafl der Behalter 2, der auf den Waizen 21, 
22 gedreht wird, mit Hilfe der Fordergurten 8', 9 1 von 
den Waizen hochgehoben und weggehoben wird, um von den 
Fordergurten in deren erster Stellung gestiitzt zu wer- 
den. 

So, wie sich der Behalter jetzt auf den Forderern in 
deren dritter Stellung befindet, wird er entweder an 
einen den Forderern nachgeordneten Ort gefiihrt, oder 
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er wird in eine vorgeordnete Position zuruckgef iihrt . 
In einer nachgeordneten Position kann der Behalter ei- 
nem Sortiermechanismus zugefuhrt werden, wo der Behal- 
ter mit Hilfe eines Mechanismus zum Abtransport seit- 
lich weggeschoben wird. 

Es ware jedoch denkbar, da£ der Behalter nicht unbe- 
dingt auf die Rotationswalzen abgesenkt werden muB. 
Dies kann besonders der Fall sein f wenn der Identifi- 
kationscode, wie z.B. ein Strichcode, an dem Behalter 
fur einen Codeleser bereits sichtbar ist, wenn der Be- 
halter mit Hilfe des Forderers eingebracht und vom 
Codeleser erfaBt wird. In einem solchen Fall und unter 
der Voraussetzung, daft die Kontur des Behalters erfaB- 
bar ist, wird der Identif ikationscode wie z.B. ein 
Strichcode direkt erfaBt. Danach wird der Behalter 
entweder auf dem FSrderer an einen dem Forderer nach- 
geordneten Ort gefuhrt, oder er wird mit Hilfe des 
Forderers in eine vorgeordnete Position oder in die 
Beschickungsposition des Behalters zuruckgef iihrt . 

Ist der Identif ikationscode des Behalters jedoch nicht 
unmittelbar sichtbar fur den Codeleser, so wie im Fall 
des Detektors 3 1 ', wie bereits beschrieben, werden die 
Fordergurten auseinanderbewegt , um damit den Behalter 
auf die Rotationswalzen fallen zu lassen und den Be- 
halter zu drehen, bis der Identif ikationscode an dem 
Behalter fur den Codeleser sichtbar und von diesem er- 
faftt wird, wonach die Fordergurten wieder zueinander 
gebracht werden, um die erwahnte V-Form zu bilden und 
damit den Behalter von den Rotationswalzen hochzuhe- 



ben. Danach kann der Behalter entweder auf dem Forde- 
rer an einen dem Forderer nachgeordneten Ort gefuhrt 
oder in eine vorgeordnete Position oder Beschickungs- 
position des Behalters gefuhrt werden. Wird der Behal- 
ter gegebenenf alls zuruck in die vorgeordnete Position 
zuruckgefuhrt, kann dies z.B. bedeuten f daft der Behal- 
ter auf keinen Fall akzeptabel ist oder kein Flaschen- 
pfand erstattet wird. In einem Ausnahmef all kann es 
bei einem sehr groften Behalter zweckmaftig sein, die 
Fordergurten auseinander zu fiihren, urn den Behalter 
herabzusenken, so daB seine Kontur von der behSlterde- 
tektierenden Einheit 3' leichter mit Sicherheit erfafit 
werden kann. 
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Schutzanspruche 

1. Vorrichtung zur Handhabung von Fliissigkeitsbehal- 
tern in liegender Stellung in Form von Getranke- 
Leerbehaltern, wie z.B. Dosen oder Flaschen mit 
beliebigem Querschnitt f im Zusammenhang mit der 
Detektierung von charakteristischen Merkmalen des 
Behalters, wobei: 

a) der Behalter auf einem FSrderer anbringbar ist, 
bei dem die Fordergurten des Forderers zusammen 
im Querschnitt annahernd eine V-Form bilden, 

b) die Kontur des Behalters mit Hilfe einer behai- 
terdetektierenden Einheit erfaftbar ist, und 

c) eine Einrichtung zum Prufen, ob an dem Behalter 
ein Identif ikationscode sichtbar ist oder 
nicht, vorgesehen ist, 

dadurch gekennzeichnet, dafi 
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d) wenn der Identif ikationscode sichtbar ist, die- 
ser mit Hilfe eines Codelesers erfaBbar ist und 
danach die Schritte f) Oder g) ausftihrbar sind f 
oder 

e) wenn der Identif ikationscode nicht sichtbar 
ist, die Fordergurten auseinander bewegt wer- 
den, um dadurch den Behalter auf ein Paar Rota- 
tionswalzen herabfallen zu lassen zum Drehen 
des Behalters, bis ein Identif ikationscode an 
dem Behalter fiir einen Codeleser sichtbar und 
von diesem erfaBbar ist, wonach die Fordergur- 
ten zueinander gebracht werden, um die erwahnte 
V-Form zu bilden und damit den Behalter von den 
Rotationswalzen hochzuheben und danach den 
Schritt f) oder g) ausftthrbar sind, wobei 

im Schritt f) der Behalter auf dem Forderer an ei- 
nen dem Forderer nachgeordneten Ort weiterfuhr- 
bar ist, und 

im Schritt g) der Behalter auf dem Forderer in ei- 
ne vorgeordnete Position oder Beschickungsposi- 
tion zuruckf iihrbar ist. 

2. Vorrichtung zur Handhabung von Flussigkeitsbehal- 
tern in liegender Stellung in Form von Getranke- 
Leerbehaitern, wie z.B. Dosen oder Flaschen mit 
beliebigem Querschnitt, im Zusammenhang mit der 
Detektierung von charakteristischen Merkmalen des 
Behalter s, umf as send: 

- einen ersten und zweiten FSrderer mit jeweiliger 
Gurtenkonstruktion, bei der die Gurten unterein- 
ander in paralleler Richtung beweglich sind, und 




in einer ersten, den Behalter stiitzenden Stel- 
lung einen Winkel bilden, so dafi die F6rdergur- 
ten zusammen einen annahernd V-formigen Forderer 
bilden, 

gekennzeichnet durch 

- Mittel, urn die beiden Forderer auseinander in 
eine zweite Stellung zu bewegen, so dafi im Zwi- 
schenraum zwischen den Fordergurten ein Paar Ro- 
tationswalzen zum Vorschein kommt, das mit der 
Drehachse in der Bewegungsrichtung der Forder- 
gurten die gleiche Rotationsrichtung aufweist, 
wobei ein Behalter, der in der ersten Stellung 
von den Fordergurten gestiitzt auf das Walzenpaar 
herabfallt und dort gedreht wird, 

- eine Detektoreinheit zur Erfassung charakteri- 
stischer Merkmale des Behaiters, wie z.B. der 
Kontur, des Identif ikationscodes oder Ahnlichem, 
wahrend der Drehung des Behaiters, und 

- Mittel, urn die beiden Forderer aus der zweiten 
Stellung zuruck in die erste Stellung zu bewe- 
gen, wobei der Behalter, der sich auf den Walzen 
dreht, mit Hilfe der Fordergurten von diesen 
hochgehoben und weggehoben wird, urn von den For- 
dergurten in der erwahnten ersten Stellung ge- 
stiitzt zu werden. 

Vorrichtung wie in Anspruch 2 angegeben, 
dadurch gekennzeichnet, dafi 

- die Vorrichtung in der erwahnten ersten Stellung 
der F6rderer so eingerichtet ist, daft sie: 



entweder den Behalter an einen dem Forderer nach- 
geordneten Ort ftthrt, 

Oder bewirkt, dafi der Behalter in die vorgeordnete 
Position zuruckgef uhrt wird. 
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